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METODOLOGIA:

A proposta do Centro de Treinamento e capacitar todas as
equipes envolvidas para o Inicio de um programa de Cirurgia
Robotica. O treinamento individual para cirurgioes contempla,

alem dos requisitos exigidos para a certificacao como
cirurgiao robotico, um programa mais amplo com conteudos
teoricos e treinamento pratico, essencial para o inicio da
curva de aprendizagem com seguranca e qualidade.
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ESTRUTURA:

O Hospital de Clinicas e o unico do sul do Brasil que dispoe do
simulador Mimic dV-Trainer e do simulador da Vinci Surgical Skills
acoplado a plataforma robotica, utilizando o proprio console para

treinamento. A instituicao conta com o sistema cirurgico da Vinci Sl
com dois consoles, tambem unico no sul e um dos sete disponivels No
pais, que facilita a participacao do cirurgiao em treinamento. A equipe
medica e de apolo detem casuistica consistente, com experiencia de
mais de 370 procedimentos roboticos. O treinamento e realizado dentro
dos padroes internacionais de qualidade e seguranca de um hospital
universitario acreditado pela Joint Commission International.
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CORPO DOCENTE:

Professores Milton Berger, Brasil Silva Neto e Leandro Totti Cavazzola;
medicos Lucas Medeiros Burttet, Luciana Paula Cadore Stefani e Lyryss
Helena de Braga Schonell, e enfermeiras Magda Pereira Mulazzani e
Liege Segabinazzi Lunardi.

Mais informacoes podem ser obtidas atraves do e-mail:
CTRobotica@hcpa.edu.br.
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Conheca aqui a metodologia do Treinamento
em Cirurgia Robotica para as equipes medica,
de Enfermagem e Engenharia Clinica.

Consulte neste link os Modulos
de Treinamento disponiveis.




I




» treinamento pratico hands on » Sessoes de video semi-editados
em simuladores virtuais de de cirurgias roboticas;
cirurgia robotica; ~ =
J + Observacao e participacao
- treinamento pratico hands on em em cirurgias roboticas;

plataforma robotica da Vinci SI com

modelos inanimados (Dry-lab) CaPaCilacao teorica € pratica em

Anestesia para cirurgias roboticas.

» conceitos teoricos e praticos
em Cirurgia Robaotica;



TREINAMENTO DE ENFERMAGEM:

» posicionamento do paciente; * previsao de Insumaos;

- Instrumentacao cirurgica, - atribuicoes dos profissionais

+ preparo do sistema de Enfermagem;

cirurgico robotico: » processamento

- disposicao da sala por de materials:

procedimento (layout), » troubleshooting basico.



TREINAMENTO DA EQUIPE DE
ENGENHARIA CLINICA:

- resolucao de problemas basicos da utilizacao dos
sistemas, nas situacoes onde Nao e necessaria intervencao
da Intuitive, manutencao regular do sistema robaotico.



| Modulos ge
reinamento
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[reinamento para CIUIQIOES §@ SNicAS  Gofuriago:

MODULO 1: TEORICO
FUNDAMENTOS DE CIRURGIA ROBOTICA

- Historia da Cirurgia Robotica.

- A plataforma robotica
e seu funcionamento.

- Anestesia em Cirurgia Robotica.

+ Posicionamento do
paciente e layout da sala.

- Posicionamento de trocateres.
+ DocRing e undocRing.

- Auxilio em Cirurgia Robaotica.

» Resolucao de problemas.

- Complicacoes.
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MO'DEJLo 2: TREINAMENTO COM
SIMULACAO EM AMBIENTE DE REALIDADE
VIRTUAL (MIMIC DV-TRAINER)

Pre-requisito para certificacao (da Vinci
System Training as a Console Surgeon).

Carga horaria: 20 horas.
Supervisao: 3 horas.

Ftapa exigida pela empresa Strattner para
certificacao (@ combinar com o representante).



[reinamento para Clurgioes D oo

MODULO 3: OBSERVAGCAO DE
UMA CIRURGIA ROBOTICA

Pre-requisito para certificacao (da Vinci
System Training as a Console Surgeon).

Ftapa exigida pela empresa Strattner para
certificacao (@ combinar com o representante).
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[reinamento para Clurgioes Confonimer s

MODULO 4:
TREINAMENTO IN-SERVICE
Pre-requisito para certificacao Inclul uso de tres pincas
(da Vinci System Training as a de treinamento.
Console Surgeon) Etapa exigida pela empresa
- EXposicao ao ambiente Strattner para certificacao
de bloco cirurgico. (@ combinar com o representante).

- Treinamento pratico em docking,
undocRring, manuselo de pincas de
treinamento tipo dry-lab.
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MODULO 5: TREINAMENTO EM SIMULACAO
NO CONSOLE ROBOTICO DA VINCI SI -
DA VINCI SKILLS SIMULATOR (DVSS)

Pre-requisitos: modulos 1 e 2.
» Simulador no console do rolbo em bloco cirurgico.

Carga horaria sugerida: 4h30 (podendo ser
agendadas sessoes de 1h30 em dias diferentes).

Treinamento sob supervisao de cirurgiao capacitado.



[reinamento para Clurgioes D oo

MODULO 6: TREINAMENTO DE
APERFEICOAMENTO DE HABILIDADES
EM LABORATORIO SECO (DRY-LAB) - OPCIONAL

Pre-requisitos: modulos 1 e 2,

» Treinamento em bloco cirurgico,
na plataforma robotica, com pingas reais.

- Pratica em modelos de sutura e
treinamento com kit Mlabs.

Carga horaria: 3 horas.

Supervisao: 3 horas.
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[reinamento para CIUIQIOES §@ SNicAS  Gofuriago:

MODULO 7: OBSERVAGCAO E PARTICIPACAO DE
CIRURGIAS ROBOTICAS/ TREINAMENTO COMO
AUXILIAR EM CIRURGIA ROBOTICA

Pre-requisitos: modulosi1e 2 + Entrada em cirurgia para
treinamento de auxilio no

. _|_ ;o [ : -t .
eorico (planejamento do procedimento

posicionamento, docking,

posicionamento de trocateres, Inclui observacao/auxilio em quatro

UndocRIiNg, Passo a pPasso das cirurgias roboticas , em um periodo

principais cirurgias). maximo de tres meses. Modulo
disponivel para grupos de quatro

+ Observacao de cirurgias em sala s

» Duplo console
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de Enfermagem AE CUNICAS  Conhecimento-

TEORICO:

- Historia da Cirurgia Robotica. » Formacao de recursos humanos e

- Apresentacao da plataforma suas atribuicoes.

robotica e seu funcionamento. » Protocolos, registros de tempos

~ e controles dos Insumaos.
- Adequacao e montagem da

sala de cirurgia (disposicao dos - Contribuicoes do processo
equipamentos, instrumentais e de Acreditacao Internacional.

material medico-hospitalar). Carga horaria: 2 horas

» Principios de instrumentacao
em Cirurgia Robaotica.
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CLINICAS  Conlrecimento
de Enfermagem W SN
PRATICO:
» Preparo do sistema robotico » Processamento, acondicionamento
(acionamento, instalacao, drapping, e esterilizacao de materials.

movimentacao do robo) - Resolucao de problemas.

- Montagem da sala de cirurgia
(disposicao da sala, equipamentos,
instrumentais, material Acompanhamentos: Observacao
medico-hospitalar). de tres cirurgias no HCPA.

Carga horaria: 3 horas

- Preparo da mesa cirurgica e cuidados  Instrumentacao: entrada em
No posicionamento do paciente. Campo em uma cirurgia.

- Instrumentacao em cirurgia robotica.



Anestesia em I oo st o

Cirurgia Robotica WS Conlieciments

Programa teorico e hands on training em cinco cirurgias.

Programa em desenvolvimento.
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de Engenharia Clinica. Conlrecimento-

Capacitacao na resolucao de problemas basicos
da utilizacao do sistema, nas situacoes onde Nao € necessaria
INntervencao da Intuitive, manutencao regular do sistema robotico.

Programa em desenvolvimento.



Kit de treinamento em [aboratorio SECO = Mo uosrirar o Tansformando Reaidades com
Lnico disponivel no Brasil AE SLNICAS  Confrecimento-




